
Προδιαγραφές 

 Αριθμός Ρομπότ: Πέντε (5) 

 Τρόπος Κίνησης: Με ρόδες ή ερπύστριες 

 Μήκος: 30 ‐ 35 cm 

 Ύψος: 30 ‐ 35 cm 

 Πλάτος: 20 ‐ 25 cm 

 Τροφοδοσία: Μπαταρία LiPo τουλάχιστον 7v 

 Όργανα και Μηχανισμοί Δράσης:  Τουλάχιστον δύο κινητήρες κίνησης  του ρομπότ 

και δύο μηχανικά χέρια (τουλάχιστον τριών βαθμών ελευθερίας έκαστο), Ηχείο 

 Αισθητήρες:  Κάμερα (τουλάχιστον 1), Ήχου, Αποστασιόμετρο (τουλάχιστον 3) 

 Κεντρική  Υπολογιστική  Μονάδα:  Προγραμματίσιμη  σε  γλώσσα  προγραμματισμού 

υψηλού επιπέδου, τουλάχιστον στα 200 Mhz, (τουλάχιστον 32 bit) 

 Συνδεσιμότητα μέσω WiFi 

 Ενσωματωμένο Web Server 

 


